1|/ PPGD

FURB Programa de P6s-Graduagao
Revista Juridica Stricto Sensuem Direito

ISSN: 1982-4858 (Qualis A4 — quadriénio 2017-2020)

DANOS OCASIONADOS EM CIRURGIAS ROBOTICAS: REFLEXOES
SOBRE A RESPONSABILIDADE CIVIL DO MEDICO A LUZ DO DEVER
DE INFORMACAO.

DAMAGE CAUSED IN ROBOTIC SURGERIES: REFLECTIONS ON THE
CIVIL RESPONSIBILITY OF THE PHYSICIAN IN THE LIGHT OF THE
DUTY OF INFORMATION.
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Henrigue Costa Princhak’

RESUMO: Este artigo analisa a possibilidade de responsabilizagao civil do médico por danos
ocasionados em cirurgias roboticas, realizando um exame a luz do dever de informagao. Para
alcancgar o objetivo desejado ¢ investigada a utilizacdo da Inteligéncia Artificial (IA) e da Roboética
no campo da saude e os seus beneficios. Além disso, é analisado o consentimento informado como
pressuposto da relagao médico-paciente, passando por conceitos como autonomia e o dever de
informagao. Ademais, é examinado de que forma se daria a responsabilidade civil do profissional
de Medicina pelo manuseio de robds em procedimentos cirurgicos, sob a perspectiva do dever de
informar, sendo também propostas alternativas para a reducao de eventos adversos nestes casos.
A pesquisa utilizada foi predominantemente bibliografica e qualitativa, através da avaliacdo e
interpretacao do objeto pretendido. Bem como, o método usado foi o hipotético-dedutivo por
meio do falseamento de hipoteses. Destaca-se a relevancia e atualidade deste tema pois examinar a
responsabilidade humana pelo uso de robos em cirurgias é essencial para garantir uma seguranga
aos pacientes e aos médicos.
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ABSTRACT: This article analyzes the possibility of civil liability of the physician for damage
caused in robotic surgeries, performing an examination in the light of the duty of information. In
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order to achieve the desired goal, the use of Artificial Intelligence (AI) and Robotics in the field of
health and its benefits is investigated. In addition, informed consent is analyzed as a presupposition
of the doctor-patient relationship, passing through concepts such as autonomy and the duty to
provide information. Furthermore, it is examined how the civil liability of the medical professional
for handling robots in surgical procedures would occur, from the perspective of the duty to inform,
and alternative for the reduction of adverse events in these cases are proposed. The research used
was predominantly bibliographical and qualitative, through the evaluation and interpretation of the
intended object. As well, the method used was the hypothetical-deductive one through the
falsifying of hypotheses. The relevance and timeliness of this theme is highlighted, as examining
human responsibility for the use of robots in surgery is essential to ensure safety for patients and
physicians.

KEYWORDS: Artificial Intelligence; Robotics; Consent; Civil Responsability.

1. INTRODUGAO

A utilizagdo de robos para auxiliar tarefas humanas, o que durante muito tempo era visto
apenas como algo pertencente a um cenario totalmente ficticio, ja consiste em uma realidade, sendo
observado o uso destes entes com o objetivo de assistir atividades profissionais em diversas areas,
como por exemplo, na saide. Destaca-se que o progresso de sistemas de Inteligéncia Artificial (IA)
e de campos correlacionados, como a Robotica, e a sua aplicagao na Medicina, nao visam substituir
a atuagao do profissional, mas sim, complementa-la, proporcionando diversas vantagens para
relacdo entre médicos e pacientes.

Neste sentido, seria evidenciado que o avango dos programas de I.A e o seu uso na area
médica propiciou, inclusive, uma modificagio da prépria Medicina - voltada tradicionalmente ao
combate de doengas - pois o desenvolvimento de algoritmos com uma maior capacidade preditiva
por estes programas permite que haja um foco na prevengao e controle de enfermidades. Desta
forma, ajudam os profissionais na tomada de decisoes clinicas. Além disso, vale ressaltar o emprego
de robo6s no auxilio de cirurgias como uma das consequéncias positivas do desenvolvimento
tecnoldgico nesta area, pois oferece ao paciente um procedimento cirurgico minimante invasivo e
com um periodo de recuperagdao mais curto.

Todavia, é importante ressaltar que apesar dos inegaveis beneficios possibilitados pela
aplicacdo destas tecnologias no ambito da saude, sao verificadas algumas desvantagens decorrentes
desta utilizacdo. Dentre elas, aponta-se a ocorréncia de eventos adversos pelo manuseio de robos

em intervengdes cirirgicas, que podem vir a resultar em lesoes fisicas e até mesmo na morte do
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paciente. Assim, examinar a responsabilidade humana pelo emprego de robds em cirurgias é
fundamental para garantir uma seguran¢a aos individuos que irdo se submeter a estes
procedimentos, bem como, aos profissionais de Medicina.

Ademais, é também imprescindivel investigar o consentimento do paciente nos casos em
que ha o emprego destas novas tecnologias, pois nem todas as pessoas possuem o dominio ou
conhecimento apropriado sobre estas técnicas. Nas relagdes de cuidado em sadde, é essencial que
o individuo expresse o seu consentimento, isto é, o seu desejo em se submeter a uma determinada
intervengao ou tratamento, de modo livre e esclarecido, materializando o principio da autonomia.
Sendo necessario que haja a transmissao de informagoes adequadamente para que o paciente possa
consentir.

Logo, o presente trabalho analisa a possibilidade de responsabilizagdo civil do médico por
danos ocasionados em cirurgias robéticas a luz do dever de informagao. Convém antecipar que se
entende que seria possivel responsabilizar o profissional, caso este haja de maneira culposa, o que
seria manifestado pela negligéncia, imprudéncia ou impericia. Porém, mesmo que nio se verifique
a presenca do elemento culpa, caso o profissional da Medicina descumpra com o seu dever de
informar, este poderia vir a ser responsabilizado civilmente, partindo-se do entendimento de que a
auséncia de informac¢io é um dano em si mesmo.

Para atingir o objetivo pretendido, serdo examinados no segundo capitulo, brevemente, a
utilizacao da Inteligéncia Artificial e da Robética no ambito da saude e as vantagens desta aplicagao.
No terceiro capitulo sera analisado o consentimento informado como pressuposto da relagao
médico-paciente, passando por conceitos essenciais como o principio da autonomia e o dever de
informagao. Por fim, no quarto capitulo, ¢ investigada a possibilidade do profissional de Medicina
ser responsabilizado por danos ocorridos em cirurgias robodticas sob a perspectiva do dever de
informagdo, sendo também propostas alternativas para que os eventos adversos oriundos de
cirurgias assistidas por robos sejam reduzidos.

E importante salientar que a pesquisa utilizada para o desenvolvimento deste artigo foi
majoritariamente bibliografica, através do exame de livros, artigos cientificos, periédicos e
dispositivos normativos. Além disso, se constituiu em uma pesquisa de natureza qualitativa, isto é,
o trabalho se desenvolveu com a avaliagao e interpretacio do objetivo que se pretende alcangar.
Além disso, o método utilizado consistiu no hipotético-dedutivo, por meio do falseamento de

hipéteses com o proposito de verificar a sua autenticidade.
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2. BREVES CONSIDERACOES SOBRE A UTILIZACAO DA INTELIGENCIA
ARTIFICAL E DA ROBOTICA NO AMBITO DA SAUDE

A Inteligéncia Artificial surgiu na década de 1950, com o objetivo de imitar a criatividade,
as estratégias de decisdo e a utilizagdo da linguagem do ser humano, com base nos estudos
desenvolvidos por Alan Turing (SOUSA, 2020, p. 29). Em seu artigo Computing machinery and
intelligence, Turing (1950, p. 433) parte do questionamento “podem as maquinas pensar?” e busca
descrever esta indagacdo através de uma técnica denominada “Jogo da Imitacio”. Neste
experimento, existiriam, em salas distintas, uma maquina equipada com um algoritmo adequado, e
em outra um homem, que devem se comunicar, mas sem o humano ter conhecimento de que se
trata de uma maquina na outra sala. De acordo com este teste, a maquina seria inteligente se
conseguisse enganar o humano, caso contrario, seria facil detectar que se trata de uma maquina
(VIDAL, 2007, p. 45).

Observa-se que o aumento das funcionalidades da chamada Inteligéncia Artificial (IA) e
das tecnologias relacionadas a ela, como por exemplo, a Robética e o big data, possibilitaram que
varias atividades do homem fossem realizadas de um modo otimizado (ARAUJO; MEIRELLES,
2021, p. 167). A finalidade de um sistema inteligente se constitui justamente na busca por solugoes
de problemas, para facilitar o desenvolvimento de tarefas do cotidiano, permitindo ao homem o
aperfeicoamento de atividades mais complexas. Assim, os sistemas de IA atuam com a aquisi¢ao,
representacao e manipulagdo de conhecimentos em uma tatica de controle, que indica os itens a
serem acessados, as dedu¢oes que serdo realizadas e as etapas que devem ser utilizados como
referéncia (DADALTO; PIMENTEL, 2019, p. 5-6).

E preciso compreender a IA por meio de determinados atributos como “autonomia,
habilidade social, cooperagao, proatividade e reatividade”. Estes se propdem a indicar a IA como
a capacidade de algoritmos atuarem sem a necessidade de interferéncia do homem, ou com esta
reduzida, no que se refere a interagdo — de maneira proativa ou reativa — com o ambiente e com
outros agentes, humanos ou nio (TEPEDINO; SILVA, 2019, p. 63). Logo, os algoritmos de 1A
seriam capazes de realizar decisGes de forma autbnoma com base no conjunto de informagdes
transmitidas desde a sua criagao. Esta autonomia seria nao apenas por agir independente do ser

humano, mas também por aprenderem sozinhos com suas experiéncias e por ser possivel mudarem
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o0 seu sistema originario, inclusive reagindo de modo contrario ao que foi previamente determinado
por quem os desenvolveu (LUCAS; SANTOS, 2021, p. 6-7).

E oportuno acrescentar que existem posicionamentos que defendem que a TA é um ente
sem consciéncia, e por nao isso haveria uma autonomia, mas uma automagao. Os algoritmos que
comandam a A seriam dominados por regras que desencadeiam decisoes, 0 que nao seria © mesmo
que tomar decisoes. Por isso os resultados que advém destes entes seriam incontrolaveis,
imprevisiveis e estruturais, necessitando de esforgos regulatorios para assegurar que o controle final
destes sistemas seja da natureza humana’ (BARONI, 2019, p. 17-19).

Cabe destacar que a distingao principal entre a IA e um algoritmo convencional estaria na
aptidao que estes sistemas de inteligéncia possuem em acumular experiéncias proprias e de serem
capaz em aprender com elas. Esta forma de aprendizado, no qual este sistema funciona como uma
espécie de “autodidata”, seria chamado de machine learning, ou “aprendizagem de maquina”, e
possibilita a atua¢dao da IA de uma maneira diferente em uma mesma circunstancia, ao depender
de seu desempenho anterior (PIRES; SILVA, 2017, p. 224).

Isto ocorre em razao de um algoritmo, o deep learning, ou aprendizagem profunda, que é
inspirado no processo de funcionamento do cérebro humano e que nao conhece limites te6ricos
acerca do que ele mesmo pode alcangar. Portanto, é observado que quanto mais dados o programa
de IA recebe, maior ¢é a sua aprendizagem e a habilidade para efetuar tarefas (PIRES; SILVA, 2017,
p. 242). Para que seja possivel usufruir os beneficios do deep learning, é necessario que haja o acesso
a um grande volume de dados para que as redes neurais da IA possam formar e desenvolver o seu
aprendizado (LUCAS; SANTOS, 2021, p. 10).

Neste sentido, ressalta-se o campo da IA conhecido como big dafa, que diz respeito a
utilizagdo de dados complexos em uma enorme quantidade, caracterizados por quatro dimensdes:
1) volume; ii) velocidade; iif) variedade; e iv) veracidade. Obig data oportuniza, com a
intercambialidade entre bancos de dados, o cruzamento de diferentes bases de informagoes. Em

razdo do aumento acelerado e intenso dos bancos de informacdes relativas a saiude, o big data

3 B discutido se seria possivel desenvolver a IA para que esta se torne consciente sobre si mesma, ultrapassando o ser
humano em capacidades cognitivas. Isto ¢, se haveria a possibilidade de replicar artificialmente o cérebro humano em
outro suporte a partir de algoritmos, ou inclusive, de criar uma entidade eletrénica com autoconsciéncia, além de outros
questionamentos. Porém, em razio da natureza etérea e metafisica dessas questes — inclusive por serem cenatios
hipotéticos e ndo haver a necessidade de regular o impossivel ou o altamente improvavel - percebe-se que estas
reflexam se restringem ao plano académico e dificilmente transcendem ao mundo politico e legislativo (BARONI,
2019, p. 19-22).
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consiste em um instrumento fundamental para a analise, bem como, para a predi¢io de
enfermidades. Assim, a IA auxilia também na prépria compreensio da saude de uma populagao ou
individuo (HARAYAMA, 2020, p. 157).

Desta forma, no ambito da saude, evidencia-se que a aplicacio dos programas da IA, como
0 big data, é relevante para auxiliar, os profissionais na tomada de decisoes clinicas, devido a sua
aptidao no processamento de grande quantidade de dados de uma maneira muito rapida e eficiente.
E possivel argumentar, inclusive, que a utilizagio da IA, em conjunto com a expertise e o
conhecimento do médico, seria capaz de diminuir a incidéncia de erros durante a pratica médica
(KFOURI NETO et al, 2020, p. 157-158).

Assim, ¢ importante considerar que haveria uma sinergia entre a utilizagdo da IA e o
atendimento médico. Isto é, o emprego destes novos sistemas de inteligéncia na Medicina nao
pretende extinguir o papel do profissional ou tornar a sua participacio menos relevante. A IA deve
ser compreendida como um complemento ao trabalho do profissional de Medicina, que o ajuda a
melhorar a precisao do diagnéstico e a tomar decisdes com muito mais rapidez, tornando o
atendimento mais eficaz (DIAZ, 2020, p. 327).

Os avancos da IA na pratica médica facilitaram a mudanga de paradigma da Medicina
convencional para a chamada Medicina dos 4 Ps: preventiva, preditiva, personalizada e proativa.
Com os progressos tecnolégicos, os cuidados em saide deixaram de ser limitados ao tratamento
de doencas, passando a haver um foco em posturas que visam a sua preven¢ao ou que
proporcionem que um diagndéstico antecipado. Ademais, se passou a buscar um atendimento de
modo mais individualizado, baseado nos dados genéticos e de saude da pessoa. Da mesma forma,
houve uma mudanga na interagio médico-paciente, que deixou de ser pontual e passa a se ser
desenvolvida continuamente (NOGAROLI; SILVA, 2020, p. 70-71)

Esta mudanca de paradigma foi facilitada pela evolucao da Inteligéncia Artificial pois seria
observado que os sistemas de IA, por meio da técnica do machine lerning, possuiriam a aptidao para
produzir algoritmos com uma maior capacidade preditiva do que aqueles desenvolvidos por
técnicas geralmente usadas com este objetivo, como a zultiple logistic regression, ou, regressao logistica
multinomial (OLIVERA ez a/, 2017, p. 235).

No contexto pandémico da COVID-19, por exemplo, percebeu-se a utilizagio de
algoritmos preditivos como uma ferramenta essencial para auxiliar o setor de saude a detectar e

controlar este virus, através de previsGes baseadas em padroes histéricos e ciclos de feedback, dentre
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outros* (DIAZ, 2020, p. 326-327). O uso de modelos preditivos por meio da aplicagio da IA se
demonstrou como importante para subsidiar a elaboragao de politicas publicas efetivas para a
mitigacao dos efeitos da pandemia. A titulo ilustrativo, cita-se o ABM-COVID-GO, modelo criado
por pesquisadores da Universidade Federal de Goias (UFG), com o intuito de simular a progressao
da doenca a partir de diversos parametros e realizar distribui¢des estatisticas de hospitalizagoes e
6bitos’, que foi utilizado para subsidiar politicas no supracitado Estado, discutidas e aprovadas pelo
Comité de Operagoes de Emergéncia em Saude Pablica (RANGEL, 2020, p. 01-03).

Entretanto, ¢ importante consignar que a coleta das informagoes dos sujeitos, pressuposto
para qualquer abordagem de dados envolvendo a IA, perpassa por diversas questdes éticas. Ha a
necessidade de se assegurar o consentimento especifico para o seu uso apropriado, assim como,
deve-se garantir o anonimato destes dados e que a utilizagao destas informagoes corresponda com
os valores da sociedade (WYBER ez a/, 2015, p. 205). Os dados pessoais, no ordenamento juridico
brasileiro, sao regulamentados pela Lei Geral de Protecao de Dados (LGPD), que entrou em vigor,
em agosto de 2020. A LGPD buscou proporcionar uma protegao especial aos chamados dados
pessoais sensiveis, dentre ele os relativos a saude e genética, com aten¢ao ao compartilhamento por
meio dos meios tecnologicos, tendo em vista que estas informagdes seriam vulneraveis por suas
caracteristicas particulares (REZENDE; PRINCHAK, 2021, p. 375-382).

Além disso, ¢ importante analisar a aplicagdo da Robédtica na Medicina. Os robos, que
durante muito tempo eram entendidos apenas como pertencentes a um cenario originado pela
ficcdo cientifica e pela arte, j4 fazem parte da realidade contemporanea. Deste modo, seria
perceptivel que estes estariam presentes em diversos ambientes e exercendo multiplas fungoes,
ocupando lugares que o ser humano nao consegue ocupar, em razao de suas limitacGes biologicas.
A sua utilizagdo demonstra-se muito relevante na medida em que auxiliam os agentes humanos em
varias areas do conhecimento, como por exemplo, a saide (SIQUEIRA-BATISTA ez al, 2016, p.
290).

4 Existem desenvolvimentos de algoritmos preditivos capazes de identificar populagdes que sio ou vdo estar mais
propensas a serem infectadas pelo virus da COVID-19, examinando com base em parametros como idade, sexo,
histéria clinica, massa corporal, com o fito de contribuir para a melhoria do servico de satde. Pretende-se que estes
avancos se estendam para outros tipos de enfermidades, proporcionando que os riscos em uma formulacio de um
tratamento sejam minimizados (DIAZ, 2020, p. 326-327).

5 Dentre eles o perfodo de incubacio e de transmissibilidade, a propor¢io de individuos infectados que
desenvolveram sintomas, as probabilidades de progressio para quadros mais graves e a probabilidade de evolucio
pata 6bito (RANGEL, 2020, p. 01).
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Destaca-se que ha entendimentos que defendem que a IA e a Robética nao sio sindnimos,
embora sejam campos relacionados e estejam progressivamente mais interligados, sobretudo,
devido aos avangos nos métodos de probabilidade, na quantidade de dados disponiveis e no
crescimento do poder computacional (NEGRI, 2020, p. 2). Autores como Jack Balkin (2015, p.
45), nao enxergam uma distin¢ao clara entre os robds e os agentes de IA. Com o progresso
gradativamente mais intenso na inovagao tecnolégica, os limites entres estas duas tecnologias se
relevam muito mais complexo, principalmente em termos praticos.

Todavia, apesar de diferenciar agentes de IA e robds ser uma tarefa cada vez mais
desafiadora em razao do desenvolvimento tecnolégico destes dois campos, ¢ relevante frisar quais
seriam os atributos especificos dos robds. Assim, evidenciam-se as caracteristicas essenciais da
Roboética desenvolvidas por Ryan Calo (2015, p. 532), que seriam: a) embodiment (materialidade) ; b)
emergence (comportamento emergente); e ¢) socal valence (valor social).

A materialidade se refere ao fato de robds adquirirem um corpo, humanoide ou nao, isto
¢, de terem uma presenca fisica, o que possibilita uma intera¢ao ainda mais perceptivel com o
ambiente. Desta forma, seria possivel ocasionarem danos fisicos — o que até entao nao ocorria em
um espago apenas digital. Ademais, se observa que robos humanoides tendem a gerar empatia mais
facilmente, podendo surgir o reconhecimento de que este ente vai além da “mera programacio
embarcada em um componente fisico” (DONEDA ez a/, 2018, p. 7). A titulo ilustrativo aponta-se
o caso de Sophia, rob6 humanoide, criado pela empresa Hanson Robotics, e que em 2017 recebeu a
cidadania da Arabia Saudita (NEGRI, 2020, p. 1).

O comportamento emergente diz respeito a aptidao do robo em aprender e se adaptar de
acordo com as circunstancias. Nao se trata de uma discussio sobre uma autonomia total da
maquina, mas na constatagao da imprevisibilidade de resultado. Se verifica a possibilidade de um
comportamento diverso do rob6 de acordo com a sua interagdo com o ambiente. A ultima
caracteristica, o valor social, seriam os efeitos que os robos possuem para os seres humano,
principalmente se forem parecidos com o homem: despertariam um envolvimento social diferente
do que ¢ dedicado a outros bens (DONEDA ez a/, 2018, p. 7).

Na area da satde o uso de robos desenvolveu-se para assistir certos trabalhos considerados
como basicos, permitindo que os profissionais exercam outras fungdes nas quais possuem um
papel insubstituivel. A exemplo de sistemas roboéticos de apoio hospitalar concebidos para

transportar medicamentos, refei¢cGes, utensilios e equipamentos. Nao obstante, enfatiza-se o
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aumento da utilizagao de robos no campo da cirurgia, principalmente em procedimentos cirargicos
gastrointestinais, ginecolégicos, cardiacos e urolégicos. E evidenciado o emprego de sistemas
roboticos modernos, constituidos de dispositivo visual — pelo qual ocorre o controle da
movimentacao da camera — e motor, responsavel pelo instrumental cirargico (SIQUEIRA-
BATISTA et al, 20106, p. 287-289).

Neste sentido, se destaca o robé Da Vinci, desenvolvido pela empresa estadunidense
Intuitive Surgical, e que desde 2000 auxiliou mais de seis milhGes de intervengdes cirurgicas no
mundo. No Brasil, nota-se o Hospital Israelita Albert Einstein, de Sao Paulo, como uma das
primeiras institui¢oes hospitalares a realizarem cirurgias com o auxilio deste robo. A sua utilizagao
¢ bastante eficaz tendo em vista que os punhos roboticos podem dar um giro de 360°,
proporcionando que tremores naturais da mao humana sejam eliminados, assim como, que o corte
e sutura sejam realizados de um modo extremamente preciso. Em verdade, as cirurgias roboticas
propiciam diversos beneficios como: a) redugio da perda de sangue no procedimento; b)
diminui¢ao do tamanho das cicatrizes e da dor; c) aceleragao do processo de recuperagao; dentre
outros NOGAROLI; KFOURI NETO, 2020, p. 201-202).

Contudo, é necessario debater os efeitos da tecnologia, que seriam as relagdes sociais que
advém da utiliza¢ao do avango tecnoldgico da IA e da Robética, tendo em vista que também podem
ser ocorrer eventos adversos’ deste uso. Ou seja, deve-se examinar como as pessoas interagem com
as novas invengoes tecnoldgicas e como que interagem umas com as outras por meio destas
criagoes tecnologicas. Logo, é importante se questionar como que seria atribuida a responsabilidade
pelas agoes destes agentes nao humanos (BALKIN, 2015, p. 46-49).

Assim, é perceptivel que a utilizagao de sistemas de I.A. e de rob6s na Medicina, com o fito
de auxiliar os agentes humanos em suas atividades profissionais, proporciona diversas vantagens
ao tratamento médico. Entretanto, ¢ necessario também discutir as consequéncias da utiliza¢ao
destas novas tecnologia na saude, especialmente no que diz respeito a aferi¢io de responsabilizagao

do homem pelo emprego destas técnicas, quando ocorrem efeitos adversos. Neste sentido,

¢ Em uma pesquisa realizada por Cooper ef al (2013, p. 1-4), observou-se que entre 2000 e 2012 foram relatados 245
eventos adversos oriundos de cirurgias robéticas ao Food and Drug Admnistration (FDA), nos Estados Unidos. Dentre
estes nimeros foram verificadas 71 mortes e 174 lesdes nao fatais, como por exemplo, danos fisicos nos nervos.
Porém, os autores apontaram que, na pratica, a ocorréncia de complicagbes em cirurgias robéticas seria muito mais
comum do que o relatado ao FDA.
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examinar o consentimento do paciente, um dos pressupostos de sua interagdo com o médico, neste

novo cenario propiciado pelo desenvolvimento tecnolégico, é fundamental.

3. O CONSENTIMENTO INFORMADO COMO PRESSUPOSTO DA RELACAO
MEDICO-PACIENTE

A Bioética consiste em um dominio da reflexdo e pratica que surgiu ap6s as condi¢bes éticas
para uma vida humana e indispensaveis a sua existéncia se encontrarem ameagadas pelo progresso
acelerado das biotecnologias durante a década de 50. Isto é, em consequéncia da aplicagiao das
biotecnologias a0 homem, no dominio das ciéncias médicas, que ocasionaram um intenso
sentimento de angustia pela impoténcia do ser humano em face das situagdes produzidas. O
principal objetivo da Bioética seria, entdo, analisar as questoes humanas em sua dimensao ética e
como estas se desenvolvem na pratica clinica e no dominio da investigacao cientifica (NEVES,
2009, p. 2).

A primeira obra didatica sobre a Bioética foi publicada em 1979 por Tom Beauchamp e
James Childress. Os autores buscaram desenvolver os principios — da beneficéncia, respeito as
pessoas e justica - estabelecidos no Relatério Belmont, documento criado para proteger as
pesquisas cientificas envolvendo seres humanos de possiveis atos abusivos. O respeito as pessoas
foi interpretado, posteriormente, por Beauchamp e Childress, como respeito a autonomia.
Ademais, conforme os seus entendimentos, além da beneficéncia haveria também um principio da
nao maleficéncia (FERRER; ALVAREZ, 2003, p. 116-125).

Para a Teoria Principialista da Bioética, a autonomia’ se constitui na capacidade de
autogoverno do sujeito, nas decisdes que envolvem a sua saude, sendo um principio essencial. Para
que uma agao seja autonoma é necessario que esta ocorra de forma intencional, com entendimento,
e independente de influéncias externas. Evidencia-se que é imprescindivel assegurar o respeito a

liberdade de escolhas dos individuos, o que compreende obrigagdes com o objetivo de sustentar a

7 A nogdo de autonomia para a Teoria Principialista foi baseada nas reflexdes de Kant sobre este termo. Para o
pensamento kantiano, a autonomia possufa representacio no imperativo categérico, sendo relacionada com a ideia de
vontade e de liberdade. Todavia, é perceptivel que esta compreensdo ¢ dotada de uma nocéo universal que ndo seria
harmonizavel com os ordenamentos juridicos atuais, que possuem como ponto de partida o reconhecimento do
multiculturalismo (MEIRELLES; LINS-KUSTERER, 2020, p. 73-74).
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capacidade de autodeterminacao da pessoa e de mitigar condi¢des que venham a reduzir esta
autonomia (BEAUCHAMP; CHILDRESS, 2002, p. 140-143).

O fortalecimento do Principialismo resultou em uma ascensiao da autonomia, que passou a
ocupar um espa¢o de destaque na relagio médico-paciente. Houve uma mudanga do carater
paternalista que predominou, historicamente, na Medicina ao longo dos séculos. Por muito tempo,
a participagdo do paciente no processo terapéutico era bem limitada a apenas atender o que era
indicado pelo profissional. Acreditava-se que o médico, em razdo de sua aptidao técnica, era quem
seria capaz de decidir o que seria mais apropriado para o paciente (MEIRELLES, 2018, p. 10-106).

Contudo, enfatiza-se que reconhecer a relevancia da autonomia do paciente nos
procedimentos médicos nao significa compreender que os profissionais devem assumir um
comportamento totalmente passivo ou que o seu papel é menos importante nesta relagio. Pelo
contrario, passa a exigir que o médico nao abandone o paciente e se comprometa a adotar posturas
para auxiliar este individuo em seu processo de tomada de decisao, o aconselhando e orientando a
ir em uma determinada direcdo, mas sem impor a sua vontade (CANETE ez a/, 2012, p. 126).

Deste modo, é observado que o principio da autonomia é materializado por meio da
manifestacio do consentimento informado. Nao ha um exercicio adequado do direito de
autodeterminagao do individuo, nas relagdes em saide, concretizado apds o paciente consentir de
maneira livre e esclarecida, sem que haja como pressuposto o acesso as informagdes. Em outras
palavras, ndo existe consentimento sem informacao (MEIRELLES, 2018, p. 14-16).

O consentimento informado pode ser definido como um processo baseado no dialogo entre
o paciente e o médico, no qual ha uma troca de informacdes e interrogacdes de forma reciproca,
para que haja a concordancia, ou nao, daquela pessoa em se submeter a uma determinada
intervencdo ou tratamento. Isto é, um processo de comunicagdo para que se possa obter o
consentimento prévio, livre e esclarecido do individuo, tendo em vista a impossibilidade de o
profissional intervir sem que este seja obtido (KFOURI NETO, 2019, p. 11).

A informacio nio é apenas um dever do médico, mas é também um direito do paciente. F
considerada como um dos direitos basicos dos consumidores, com fulcro no art. 6° do Cédigo de
Defesa do Consumidor (CDC), que preve a necessidade de se assegurar uma informagao adequada
e clara acerca dos diferentes produtos e servicos, bem como, dos riscos envolvidos (BRASIL,
1990). Apesar da interagdo entre pacientes e médicos, nao ser, em sua esséncia, como uma relagao

consumerista, ha a aplicagao do CDC, devido a inexisténcia de um microssistema juridico particular
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para disciplinar estas relagdes. Isto é, existe uma lacuna de uma regulagio especifica que seja voltada
efetivamente para a promogao dos direitos dos pacientes e por isso aplica-se o CDC nesta interag¢ao
(NILO; SILVA, 2019, p. 97-98).

Cumpre reforcar que haveria uma obrigagao mutua e necessaria relacionada a informagao.
Em razao disso, ¢ fundamental que tanto o médico, quanto o paciente, informem de maneira
verdadeira e satisfatoria, pois é preciso o envolvimento de ambas as partes para construgao da
confianga, que deve ser a base desta relacdo, e em observancia a boa-fé no cumprimento dos
contratos em saude. Nio informar ou informar de modo inadequado pode ocasionar o prejuizo
desta interacdo, potencializando as vulnerabilidades existentes e reduzindo a autonomia dos
sujeitos envolvidos (MEIRELLES, 2018, p. 9).

O processo de consentimento do paciente ¢ disciplinado no ambito administrativo pelo
Conselho Federal de Medicina (CFM). Destaca-se a Recomenda¢io n° 01/2016 do CFM, uma das
poucas normas brasileiras que se dedicam de modo detalhado a explicar como deve ocorrer este
processo. Cabe ressaltar que o consentimento livre e esclarecido pode ser obtido de maneira verbal
ou escrita, ndo havendo exigéncia de uma forma especifica. Todavia, em casos de procedimentos
invasivos, cirurgias e intervengoes mais complexas, o CFM recomenda que o médico utilize o
Termo de Consentimento Livre e Esclarecido (TCLE) — um termo formal que deve ser assinado
por ambas as partes da relagio (PAZINATTO, 2019, p. 235-241).

Naio obstante, o consentimento deve ser especificado de acordo com o caso concreto, nao
podendo ser genérico. F observado que Termos de Consentimento padronizados e prontos nio
sao aceitos pela doutrina e pela jurisprudéncia como juridicamente validos para o reconhecimento
de que aquele paciente decidiu de maneira livre se submeter a um determinado procedimento
médico. Documentos preestabelecidos e genéricos devem ser combatidos e refutados pois nao
revelam a real autonomia do sujeito (MATOS, 2007, p. 199-200).

Assim, redigir o consentimento por escrito nao é garantia de que o sujeito foi informado
devidamente, tendo em vista que o desenvolvimento de um documento formal nio é suficiente
para promover o total alcance das informagoes transmitidas. Para que o consentimento seja obtido
de forma adequada é necessario que haja a compreensao, que seria, inclusive, um pressuposto da
autonomia. Deste modo, a informa¢io deve envolver dados que se relacionam a satde dos

individuos, abrangendo as repercussdes da adesao, ou nao, ao procedimento médico, além de ser
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essencial que haja a preocupagao do profissional com a compreensao do que esta sendo transmitido
ao paciente (MEIRELLES, 2018, p. 17).

E perceptivel que um dos problemas mais comuns do processo de consentimento se
constitui no uso de um vocabulario demasiadamente cientifico e técnico, sem considerar que estes
termos sdo inacessiveis para grande parte dos pacientes, que, muitas vezes, seriam leigos na ciéncia
médica. Além disso, nos casos em que ha a necessidade de TCLE algumas questdes podem tornar
a compreensio do sujeito ainda mais desafiadora, como por exemplo, a dificuldade de leitura, a
complexidade das informacdes, e a extensa quantidade de paginas. Isto posto, contextualizar as
informagoes, ajustando-as a realidade dos sujeitos é imprescindivel para que o paciente expresse
sua liberdade de escolhas no procedimento terapéutico devidamente (CASTRO ez a/, 2020, p. 523-
206).

A obtengdo de consentimento para protocolos clinicos ou cirargicos possui como requisito
a afericao da capacidade (MEIRELLES; LINS-KUSTERER, 2020, p. 75). Porém, a autonomia,
em seu sentido utilizado pela ética biomédica, nio se confunde e nem se limita ao conceito de
capacidade juridica. As hipéteses de capacidade previstas no Codigo Civil, foram pensadas com o
objetivo de garantir uma seguranca juridica nas atividades negociais, isto ¢, para os atos e negocios
juridicos patrimoniais, de forte cunho econémico. Assim, nos atos relativos a saude, se revela mais
adequado o uso do entendimento da Bioética sobre a autonomia (AGUIAR, 2012, p. 86-88).

Em outros termos, se demonstra mais apropriado, nas relagdes de cuidado em sadde,
considerar a capacidade de discernimento do sujeito e ndo somente a capacidade juridica. Isto é,
deve-se examinar também a capacidade que aquele individuo possui para compreender as
informagoes e os esclarecimentos que serao oferecidos pelo médico, bem como, de entender as
consequéncias para sua vida das decisGes que serdo tomadas (MATOS, 2007, p. 212).

Portanto, para que haja o exercicio da autonomia de modo adequado, é imprescindivel que
sejam consideradas as vulnerabilidades que podem estar presentes no caso concreto mitigando a
autonomia do paciente. A obten¢do do consentimento deve observar as condigdes pessoais dos
sujeitos envolvidos, que seriam aferidas por meio da percep¢io de suas vulnerabilidades
(MEIRELLES; LINS-KUSTERER, 2020, p. 72-77).

Nota-se que a vulnerabilidade seria um termo polissémico para o debate bioético, embora
seja evidenciado que esta expressio possui um sentido comum e que se traduz na potencialidade

do sujeito de se ser ferido. Ainda que seja compreendido como uma realidade constitutiva do ser
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humano, ou melhor, uma condigao universal de humanidade que se refere a caracteristica perecivel
de todo o existente — o homem como os demais viventes seria naturalmente vulneravel - também
consiste na qualificacdo de determinados grupos e pessoas que se encontram em uma situagao de
exposicao agravada (NEVES, 2006 p. 158-160).

Porém, cabe ressaltar que se demonstra mais oportuno, para que se possa pensar em formas
de evitar ou mitigar a vulnerabilidade, trabalhar com o entendimento de vulnerabilidades como
“capas”. Em outras palavras, deve-se assimilar este termo enquanto uma concepgao dinamica e
ligada as circunstancias, ao contexto das situagoes que estao sendo analisadas, pois existiriam em
um caso concreto varias vulnerabilidades atuando e nao apenas uma unica vulnerabilidade (LUNA
2008, p. 7-12).

Deste modo, impende ressaltar que a relagao entre médicos e pacientes é naturalmente
assimétrica, o que é demonstrado pela propria dimensao historica desta interagao. Esta assimetria
ocorre em razdo da perspectiva que distingue estes individuos no que se refere ao acesso ao
conhecimento e a propria técnica e saber cientifico, que acaba condicionando os pacientes a2 uma
posicdo de maior vulnerabilidade (MEIRELLES; LINS-KUSTERER, 2021, p. 352). A
vulnerabilidade em razdo da propria natureza da relagio médico-paciente pode ser acrescida por
outras circunstancias, como as soclais e economicas, considerando que nio existe apenas uma
situacdo que deixa o individuo suscetivel a ser ferido (SILVA, 2016, p. 70).

Assim, quanto mais o paciente esta vulneravel, maior deve ser o empenho do médico em
resguardar a autonomia deste sujeito, mitigando a situagdo de vulnerabilidade que a pessoa se
encontra (SILVA, 2016, p. 79). Logo, evidencia-se a necessidade do profissional empoderar os
pacientes por meio do reconhecimento do seu direito a autodeterminagao e através da comunicagao
ética das informacOes para que seja abandonado o elemento assimétrico da interacio médico-
paciente (MEIRELLES; LINS-KUSTERER, 2021, p. 352).

Em suma, o consentimento nao se resume a um ato isolado, mas se constitui em um processo
dial6gico, sendo a manifestacao do principio da autonomia, um dos pressupostos da relacao
médico-paciente. E preciso assegurar a liberdade de escolhas do individuo, no que diz respeito as
decisdes que envolvem a satde e seu proprio corpo, e, portanto, é essencial que haja uma troca de
informagoes de modo adequado. Porém, nao basta apenas informar: é necessario garantir a
compreensio do que esta sendo transmitido, devendo o consentimento ser individualizado e

considerar as vulnerabilidades existentes, para que estas sejam mitigadas.
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4. UMA ANALISE DA RESPONSABILIDADE CIVIL DO PROFISSIONAL DA
MEDICINA EM CIRURGIAS ROBOTICAS A LUZ DO DEVER DE INFORMACAO

Tendo em vista o aumento da utilizacao da IA na seara médica, examinar a medida de
responsabilidade humana acerca da construgao e da operacionaliza¢io das maquinas que compde
os sistemas roboticos ¢ de demasiada importancia para garantir uma seguranga aos profissionais e
aos pacientes. Assim, deve ser analisado sobre quem incidiria a responsabiliza¢ao civil pelo uso
destas novas tecnologias em casos de eventos adversos: o fabricante, a instituicdo hospitalar ou o
médico responsavel pela execucio da técnica da TA (ARAUJO; MEIRELLES, 2021, p. 163).

Verifica-se, em um exame da constru¢ao doutrinaria estrangeira, que a responsabilidade pelo
emprego da IA seria abordado de diferentes maneiras por diversas teorias: a) a IA como ferramenta,
havendo uma responsabilizagao indireta e distinta ao depender de quem a utiliza: o usuario ou
proprietario; b) a IA como produto, ensejando responsabilizagao dos fabricantes; e c) a IA como
risco criado, ensejando uma responsabilizagao objetiva daquele a quem o risco aproveita - o deep-
pocket - ou pela gestao de riscos (PIRES; SILVA, 2017, p. 241-252).

E observado que conforme a doutrina norte-americana do degp-pocket, a responsabilidade
acerca dos prejuizos resultantes do uso da IA deve incidir nos sujeitos que a utilizam visando a
obtencao de lucros, ou seja, quem aufere lucros, independente do exame da culpa destes individuos
na pratica. Deste modo, poderia abarcaria tanto os desenvolvedores, quanto os fabricantes e os
que exploram aquela tecnologia, que devem garantir os riscos que seriam inerentes as suas tarefas
(ARAUJO; MEIRELLES, 2021, p. 165).

Ressalta-se que alguns paises possuem diretrizes especificas para orientar o uso da IA e da
roboética. Nesta perspectiva é destacada a Resolu¢ao do Parlamento Europeu, de 16 de fevereiro
de 2017, que buscou tratar eventuais problemas que poderiam ocorrer do emprego da IA. A
Resolucao determinou a impossibilidade de punir as maquinas por seus atos em razao da falta de
personalidade juridica, incidindo a responsabilizagio pela agdo ou omissio de um robd nos
fabricantes, operadores, proprietarios ou utilizadores, sendo necessario analisar as situacdes em
concreto (DADALTO; PIMENTAL, 2019, p. 14-16). A Resolucao do Parlamento Europeu nao
tratou de modo antagonico as diferentes teorias, mas concedeu um aspecto complementar,
fornecendo maior relevancia a um determinado carater, ou outro, dependendo da analise do

suporte fatico (PIRES; SILVA, 2017, p. 252).
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Todavia, percebe-se que nao existe no Brasil uma regulamenta¢ao propria para a utilizagao
da IA. Assim, nas situagdes que ocorrem prejuizos efetivos devido a sua aplicagdo na area médica,
para apurar uma eventual responsabilidade do profissional, devem ser observados os requisitos
previstos no ordenamento juridico brasileiro. Enfatiza-se que a responsabilidade civil do médico é
subjetiva, havendo, entdo, a necessidade de investigar se aquele sujeito agiu com a diligéncia que a
sua profissio exige quando estes manuseiam a maquina (BONNA; SA, 2021, p. 61).

Sendo de natureza subjetiva, precisam ser verificados: a existéncia de uma conduta humana
voluntaria, um prejuizo a saide de outrem, um nexo causal entre a conduta e a lesao, assim como,
o agir culposo do médico. Ou seja, deve-se analisar se houve no caso concreto um erro médico:
uma conduta culposa que lesionou a integridade psicofisica do paciente, violando o seu dever de
cuidado e ocasionando um prejuizo que poderia ser evitado caso as regras da profissio tivessem
sido obedecidas (MEIRELLES; BARBOSA, 2017, p. 203-205).

Isto pois, consoante o artigo 951 do Codigo Civil (CC), as disposicOes gerais presentes nos
artigos 948 ao 950, que envolvem o dever de indenizar, sao aplicadas ao profissional de saude que
no exercicio de sua profissao, por negligéncia, imprudéncia ou impericia, ocasionem a morte do
paciente, agravem mal, causem lesdo ou inabilitem para o trabalho (BRASIL, 2002). Os médicos
ainda sdo considerados profissionais liberais, e conforme o artigo 14, § 4°, do Cédigo de Defesa
do Consumidor, a responsabilidade pessoal destes profissionais é apurada mediante a verificagao
da culpa (BRASIL, 1990).

Deste modo, nas intervengoes cirurgicas assistidas por robods, os instrumentos robéticos
devem ser vistos como extensoes das maos dos médicos, que continuam a comandar os atos. Nao
seria uma substituicdio do homem pela maquina. Assim, para que haja imputacio de
responsabilidade civil por cirurgia robética é preciso examinar se naquele ato houve uma conduta
culposa, um desvio ou inobservancia dos padroes normais de conduta, manifestada por meio da
negligéncia, imprudéncia ou impericia®, provocando uma lesio a satide daquele sujeito que necessita
de cuidados médicos (KFOURI NETO, NOGAROLI, 2019, p. 9-19).

Desta forma, nao haveria possibilidade da responsabilizagao do profissional de Medicina de

maneira objetiva por erros ocasionados em razao do uso da IA, pois, esta solu¢ao nao possui

8 Brevemente, pode se definir a negligéncia como uma conduta “marcada pela displicéncia, indiferenca, quando,
podendo agir, o sujeito ndo o faz”. Enquanto que a imprudéncia seria uma conduta “arriscada, precipitada, insensata
ou imoderada®. Ja a impericia, consiste em atos praticados “sem o conhecimento devido ou inobservancia de normas
técnicas” (VASCONCELOS, 2012, p. 290.
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amparo legal, sendo imprescindivel a presenca da culpa. Nao existia, na situagdo em concreto, uma
demonstracdo da culpa, este médico nao poderia ser responsabilizado. No entanto, nestes casos,
seria possivel o paciente buscar a reparacao civil de seus prejuizos diante daquele que produz e
aufere lucros com a IA (BONNA; SA, 2021, p. 62-63).

Deste modo, impende registar que os médicos sé seriam responsabilizados por resultados
danosos de cirurgias robéticas que possuam a sua origem em servigos essencialmente médicos. Em
outras palavras, deve-se examinar se aquele prejuizo é decorrente de um ato que é praticado de
forma exclusiva pelos profissionais de Medicina. Seriam os atos que necessitam da formagao e de
conhecimentos médicos especificos, isto é, o dominio da /eges artis inerente a profissiao
(INOGAROLIL KFOURI NETO, 2020, p. 203).

Embora as discussoes de casos praticos envolvendo danos decorrentes em cirurgia robotica
ainda sejam incipientes nos tribunais brasileiros, em 2019 foi julgado no Tribunal de Justica de
Santa Catarina (T]JSC) o primeiro caso de a¢ao indenizatéria envolvendo eventos adversos em
intervengoes cirurgicas roboticas, no qual se discutiu a hipdtese de responsabilizagio por um
paciente que contraiu infecgdo supostamente devido a ma esterilizagio do rob6 que realizou a
cirurgia de retirada de um tumor. Vale reforcar que nesses casos em que o dano decorre de servigos
extramédicos, referentes a conservacio do aparelho e/ou auséncia de protocolos do nosocoémio,
nao ha que se discutir a responsabilizacio do médico, aplicando-se, no entanto a legislacao
consumerista no que diz respeito ao nosocomio (NOGAROLI, 2024, p. 127-156).

Nesta perspectiva, evidencia-se que nem todo resultado adverso oriundo de servigos
essencialmente médicos consiste em erro médico. Em muitos casos, a concretizacio dos riscos
independe da capacidade técnica do profissional. A exemplo dos danos iatrogénicos, que se
constituem em lesdes necessarias — certas quanto a sua materializagdo — e previsiveis — antevistas
em relagao a pratica médica de acordo com o estagio atual da Medicina. Estas situagoes ndo ensejam
a responsabiliza¢ao civil do médico por haver a auséncia do elemento culpa: o dano seria oriundo
dos proprios limites da ciéncia médica que esta sempre acompanhada da criagao de riscos
(MEIRELLES; BARBOSA, 2017, p. 200-200).

A evolugio tecnolégica da IA no campo da saude pode vir a deixar a atuagao médica ainda
mais aleatoria, incerta e imprevisivel. Logo, ndo seria razoavel transferir ao médico todos os riscos
e aleas que sao inerentes a aplicacdo destas novas técnicas, portanto ¢ necessario o elemento culpa

para que o profissional seja responsabilizado. Ademais, para além do exame da culpa, deve-se
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analisar se o profissional médico cumpriu com o seu dever de informar, transmitindo a informacao
ao paciente de modo completo: sobre os atos cirurgicos, bem como, os cuidados pds-operatorios
e os riscos inerentes a estes procedimentos (KFOURI NETO; NOGAROLL, 2019, p, 9-19).

Destarte, apesar das novas tecnologias propiciarem vantagens para a atuagao dos médicos,
facilitando a dinamica de seu exercicio profissional, é necessario que estas sejam utilizadas de uma
maneira muito cuidadosa no que se refere aos pacientes, pois também podem ocasionar prejuizos
a estes sujeitos. Além disso, o médico deve considerar que nem todos os sujeitos dominam os
recursos, informagoes e elementos tecnologicos sem dificuldades e por isso podem vir a necessitar
de uma maior orientacao, levando em conta as suas situacdes de vulnerabilidade (MEIRELLES;
LINS-KUSTERER, 2020, p. 85).

Uma boa comunicagdo e uma maior transparéncia das informagdes entre médicos e
pacientes, especialmente nos casos em que sao utilizados robds para assistir procedimentos
cirurgicos, ¢ relevante para proporcionar um resultado mais efetivo e evitar a ocorréncia de erros.
Informar de modo adequado possibilita que os profissionais avaliem melhor esta tecnologia e
permite que os pacientes, ao buscarem opgOes cirurgicas, compreendam s vantagens e
desvantagens da cirurgia robética (COOPER ez a/, 2013, p. 4).

Sendo assim, o dever de informar deve ir além da uma simples transmissao de informagoes
técnicas, mas também englobar um dever de explicacgio e justificagao. Ha a necessidade de explicar
o funcionamento da tecnologia aplicada, considerando o grau de compreensio do paciente de
acordo com o contexto e suas particularidades, sob o risco de ocorrer a opacidade explicativa. A
obtenc¢ao do consentimento informado deve-se converter em um verdadeiro processo de escolha
esclarecida (FALEIROS JUNIOR; NOGAROLI, 2021).

Dentre as informag¢des que seriam essenciais para o termo de consentimento nas cirurgias
roboticas, pode-se frisar: a) o modo que ¢ realizada a intervencao e os beneficios esperados; b)
quais as diferengas para a cirurgia convencional naquela situagiao especifica; ¢) o treinamento e
experiéncia do profissional e a politica de treinamento do hospital em cirurgia robética; d) se tal
pratica ja foi realizada por outro sujeito naquela mesma instituicdo ou em outra entidade no pafs;
e) a possibilidade de falhas e riscos técnicos em razdo do préprio equipamento ou do sistema
robdtico e nesses casos prever a transformagao para uma cirurgia convencional sem assisténcia do

robo6 e as consequéncias desta modificagao (DANTAS; NOGAROLI, 2020, p. 33-34).
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Aponta-se que intervengdes cirurgicas roboticas podem ser realizadas a distancia, por meio
da Telecirurgia. A Telemedicina, segundo a Organizacio Mundial de Sadde (OMS) consiste no
oferecimento de servicos referentes a saide, através de recursos avancados de informatica e
telecomunicacdo. Dentre as suas modalidades, haveria a Telecirurgia, no qual o profissional
intervém a distancia, com o auxilio de outro médico assistente ou de rob6s, executando acdes de
natureza cirargica SCHULMAN; CAVET, 2021, p. 877-878).

Em cirurgias roboticas através desta modalidade de Telemedicina, ha a imprescindibilidade
do termo de consentimento abranger informacdes especificas, como por exemplo, o delay entre os
movimentos da mao da cirurgia e a replicacdo pelo robd e que pode vir a ocasionar algum resultado
adverso para o paciente. Do mesmo modo, nestes casos ha necessidade de assegurar ao paciente
que os seus dados serdo armazenados em uma rede segura, protegidos do acesso de modo ilicito
por terceiros, sendo exigidos cuidados com o consentimento especifico sobre o tratamento de
dados (DANTAS; NOGAROLI 2020, p. 34).

Assim, convém destacar que nos procedimentos médicos que siao realizados por
Telemedicina existiram dois consentimentos. Primeiro é preciso obter o consentimento informado
do paciente acerca do procedimento, que sera realizado pela Telemedicina, além de outro, que ¢é
especifico para o tratamento de dados pessoais sensiveis, em observancia a LGPD (SCHULMAN;
CAVET, 2021, p. 890-891).

Caso estas informagdes que sao consideradas como fundamentais e minimas para as
intervengoes cirargicas assistidas por robos, estejam ausentes no Termo de Consentimento Livre
e Esclarecido que ¢ assinado pelo paciente e pelo médico, haveria a possibilidade de
responsabilizacdo do profissional. Nesta situagdo, a responsabilidade seria nao pela existéncia da
culpa, mas em razdo do descumprimento de seu dever de informar, que também consiste em um
direito fundamental do paciente (KFOURI NETO, NOGAROLL, 2019, p. 19).

Observa-se argumentos no sentido de que a auséncia de informagao por si s6 ja consistiria
em um dano, em uma lesao autonoma, e consequentemente seria passivel de indenizagao, tendo
em vista que o consentimento informado se constitui em um requisito essencial para todo
procedimento médico. Contudo, ¢ basilar comprovar a existéncia de nexo de causalidade entre a

omissao de informagao e o dano causado para que possa ser estabelecido o dever de indenizar

(KFOURI NETO, 2019, p. 15).
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No que diz respeito a quantificagdo do dano pela auséncia do dever de informar, em cirurgias
roboticas, deve ser levado em conta pelo magistrado: a) o estado de satde do sujeito; b) as
alternativas terapéuticas existentes e se havia necessidade desta intervencao, além dos riscos e
vantagens; ¢) se outro paciente em condi¢des idénticas teria consentido apds saber dos prejuizos
inerentes; d) se os perigos que nao foram informados eram excepcionais ou comuns (KFOURI
NETO, NOGAROLI, 2019, p. 18-19).

Desta forma, percebe-se que embora inexista uma legislacao especifica no pais acerca da
utilizagdo da IA e da Roboética, ha arcabougo juridico suficiente para investigar a possibilidade de
responsabilizacio civil do médico em razio de prejuizo ocasionado a um paciente, de uma forma
que coincide, em parte, com a concepgao vigente na Unido Europeia, pois também se entende que
os robos niao respondem por seus atos. Entretanto, ¢ fundamental que esta tematica seja
regulamentada de modo devido para dar seguranga juridica aos sujeitos envolvidos na relagao
médico-paciente (DADALTO; PIMENTAL, 2019, p. 16-17).

Acrescenta-se que existe um Projeto de Lei neste sentido, o PL n° 5051/2019, proposto pot
um senador do Rio Grande do Norte, com o fito de estabelecer principios para o uso da IA. Dentre
seus dispositivos, o Projeto de Lei indica que o responsavel civil pelos prejuizos do emprego da IA
consistiria no supervisor de sua utilizacao. Todavia, apesar de haver uma tentativa de regulagao do
tema, nao ha neste projeto uma preocupagao com certas questoes da ética biomédica, como por
exemplo, em como fazer que o desenvolvimento da IA traga beneficios para todas as camadas da
populacio (DADALTO; PIMENTAL, 2019, p. 15-17).

E importante ressaltar que o emprego dos sistemas de Inteligéncia Artificial e a adocio de
robo6s na Medicina ocasionam diversas implicagoes éticas e morais que representam novos dilemas
para a Bioética. Estes dilemas estariam relacionados, especialmente, a prejuizos a direito a vida e a
sadide, assim como, na interferéncia nas liberdades individuais, questdes de demasiada relevancia
para o campo da ética biomédica (SOUSA, 2020, p. 33-34). E preciso um olhar interdisciplinar, o
que ¢ inclusive evidenciado pela Resolugdao do Parlamento Europeu, que inicia seu texto normativo
enumerando os principios da Bioética (BARONI, 2019, p. 7-8).

Destarte, para além da criagao de uma lei especifica, ha uma necessidade de se harmonizar a
Bioética com a Robotica para alcancar a total compreensao dos multiplos problemas que podem
vir a emergir sobre o tema, como o nivel de consideragao ética que surge para os robos inteligentes,

além da utilizagao de robos para atos que seriam condenaveis. Os avancos da tecnologia e sua
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aplica¢ao no campo da Medicina, precisam considerar os principios da ética biomédica, como a
autonomia, a nio maleficéncia’ e a justica', tendo em vista que estes devem conduzir as
possibilidades cientificas reveladas através da IA (ARAUJO; MEIRELLES, 2021, p. 163-167).

Assim, é importante destacar a imprescindibilidade de uma educagao médica voltada nao
somente para a qualificacdo técnica, mas que se preocupe também com a sua formacido ética e
moral, em face dos dilemas ocasionados pelas intensas mudangas sociais, culturais, econoémicas,
politicas e, sobretudo, tecnolégicas, que se relacionam a satude. A inser¢ao de questoes bioéticas ao
longo da educa¢ao médica se mostra como relevante, inclusive, para reduzir a ocorréncia de erros
durante o exercicio profissional e evitar o aumento exacerbado de processos judiciais envolvendo
a relagdo médico-paciente. Privilegiar a reflexdo anterior a providéncia juridica ¢ fundamental em
um contexto de judicializagdo excessiva da Medicina (VASCONCELOS, 2012, p. 394-395).

E perceptivel que apesar das grandes mudangas na Medicina que ocorreram nas ultimas
décadas, a educacio médica ainda se encontra extensamente baseada em curriculos tradicionais. E
observado que, muitas vezes, nao ha a incorpora¢ao no curriculo médico do ensino sobre as novas
tecnologias, como a IA e a Robética, ou ¢ dedicado muito pouco tempo para que os estudantes ou
residentes se familiarizarem com elas e possam compreender o seu verdadeiro potencial. Bem
como, haveria a auséncia de uma reflexao acerca dos dilemas da ética biomédica que advém da
implementacio destas técnicas (PARANJAPE ez a/, 2019, p. 3).

Portanto, embora se entenda que seja possivel responsabilizar civilmente o médico por
eventos adversos ocasionados em cirurgias roboticas, caso este profissional tenha agido com culpa,
ou devido a auséncia do dever de informar, discussdes acerca das consequéncias da aplica¢do de
LA. e de robos na area médica devem ocorrer ndo apenas no Judiciario. E imprescindivel que a
formacao dos futuros profissionais da Medicina incorpore reflexdes sobre os dilemas bioéticos que

advém utilizagdo destas tecnologias, os instruindo a evitarem a pratica de condutas culposas no

? Neste sentido, destacam-se as Trés Leis da Robodtica, elaboradas por Isaac Asimov (1969, p. 21) em sua obra “Eu,
Rob6”, que apesar de serem pensadas no campo da literatura, possuem uma importancia para estes novos debates.
Especialmente, a Lei Zero, que deve prevalecer sobre as demais: “nenhuma Maquina pode causar mal a humanidade
ou, por omissao, permitir que a humanidade sofra danos”. Estas leis traduzem e resumem o préprio principio da nao
maleficéncia da ética biomédica, que deve funcionar como um vetor valorativo, possibilitando uma relagio harmoénica
entre humanos e robés inteligentes (ARAUJO; MEIRELLES, 2021, p. 167).

10 Nesta analise baseada nos principios da Bioética, demonstra-se relevante também examinar o desenvolvimento das
novas tecnologias na area médica em respeito ao principio da justica. Sendo essencial que o progresso tecnolégico
assegure para cada pessoa um tratamento de acordo com o que seria considerado como moralmente adequado e
correto, tal como, que a distribui¢do dos recursos que advém da IA alcance o maior namero de sujeitos (DADALTO;
PIMENTAL, 2019, p. 16).
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manuseio destas maquinas e a como se comunicar de modo adequado com os pacientes, tendo em

vista a importancia da comunicagao ética das informagdes.
5. CONSIDERACOES FINAIS

E observado que o desenvolvimento de agentes de I.A. e de robos, bem como, o aumento
de suas fungdes, permitiu que diversas atividades exercidas pelo homem fossem otimizadas e
aperfeicoadas. Na area da saude sdo perceptiveis inumeros beneficios decorrentes da aplicagao
destas tecnologias. Dentre elas, aponta-se o aumento de sistemas roboticos para auxiliar
procedimentos cirurgicos, como, por exemplo, o rob6 Da Vinci, um dos modelos mais utilizados
com este fim, e que permite a realizacao de intervengoes cirdrgicas de um modo muito preciso,
reduzindo as cicatrizes e o periodo pds-operatorio.

Niao obstante, apesar do uso destes sistemas trazer muitos resultados positivos ao tratamento
médico, podem ocorrer efeitos adversos. Enfatiza-se que a ciéncia médica nao é exata, e por isso
podem acontecer prejuizos nas cirurgias assistidas por robos que vao além da propria capacidade
técnica do profissional que esta operando aquela maquina. Assim, nota-se que a aplicagao das novas
tecnologias podem vir a deixar a propria atividade médica ainda mais imprevisivel. Ademais, a
auséncia de uma regulacio especifica no Brasil sobre o uso de I.A. e de robos, torna a aferigao da
responsabilidade do profissional de Medicina, nestes casos, uma tarefa desafiadora.

Neste sentido, devem ser examinados se estio presentes, nas situacées em concreto, os
requisitos que o ordenamento juridico brasileiro prevé para a responsabilidade civil destes
profissionais. Logo, se revela ser imprescindivel analisar se 0 médico agiu com culpa - de maneira
negligente, imprudente ou imperita - pois a sua responsabilizacao seria de natureza subjetiva. Em
outras palavras, deve ser investigado se houve uma violagio do dever de cuidado do médico, isto
¢, um afastamento dos padroes esperados de conduta, ocasionando uma lesao ao paciente.

Ademais, ¢ também fundamental examinar se o paciente foi informado apropriadamente. A
informagao ¢ essencial para que seja obtido o consentimento de forma livre e esclarecida e,
consequentemente, concretizado o principio da autonomia. Sendo basilar que se assegure a
compreensao destas informagdes com o fito de mitigar as vulnerabilidades presentes. Em cirurgias
robéticas é necessario observar se estao presentes algumas informagdes consideradas como

essenciais e minimas. Caso nao estejam presentes, e de maneira individualizada, esta falta poderia
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ensejar a responsabilizacao do profissional, pois compreende-se que a auséncia de informagao ja
seria considerada como um dano em si mesmo e passivel de indenizag¢ao.

Entretanto, apesar de se entender pela possibilidade de responsabilizacao civil do médico
nestas situagoes, ressalta-se a necessidade de se discutir as repercussoes da utilizagao destas novas
tecnologias na area médica ndo somente apds a ocorréncia de efeitos adversos no processo
terapéutico e em um processo judicial. F preciso harmonizar a Bioética com a Robética e introduzir
os debates éticos sobre os diversos problemas que advém desta tematica na educagao médica,
visando uma formagao de profissionais que considerem as mudangas tecnolégicas relacionadas a

saude.
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